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平面上以点
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为圆心，
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为半径的圆内部构成的有界开区域
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称为点

[image: image4.wmf])


,


(


0


0


0


y


x


P


的

[image: image5.wmf]d


邻域。
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定义：设有三个变量
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在某平面区域
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内任取一组值时，变量
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按照一定的规律
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，总有唯一确定的数值与之对应，则称
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的二元函数，记作
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称为自变量，函数

[image: image11.wmf]z


也称为因变量，
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的变化范围
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称为函数的定义域。
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类似的，可以定义三元函数
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及三元以上的函数。
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1、 求二元函数
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4、 求二元函数
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5、 已知二元函数
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，证明：关系式
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2、 求二元函数
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3、 求二元函数
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例5． 求二元函数
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1、求二元函数
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2、 求二元函数
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3、求二元函数
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4、 求二元函数
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